Navrhovy software Flexi Soft

SICK

Jméno aplikace: SICK CPUO hlavni jednotka

CRC Nastroj: 0x9E94285A - CRC Pfistroj: 0x00000000
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1. Konfigurace
1.1.1. CPUO - Obecné informace
Kéd typu Sériové éislo Verze
software
FX3-CPUO000000 0000 0000 V 2.00.0
FX3-MPL000001 0801 0000 -
1.1.2. CPU logika
Pouzito
Funkéni bloky 19
Doba zpracovani (ms) 4
1.1.21. Strana 1
Cislo Jméno  Vstup
0 Pfepinani 1.0 Rezim 1.XTIO[2].15
rezimud
1.1 Rezim 2.XTIO[2].16
1.2 Rezim 3.XTIO[2].17
1.3 Rezim 4.XTIO[2].18
1 Vétveni 1:N 1.0 Central stop.XTIO[1].1112
2 AND 1.0 Jednokanalovy NC.XTDI[3].15
1.1 Jednokanalovy NC.XTDI[3].I6
1.2 POB 1.0utput 0
3 Dvouruéni 1.0 Dvourug. leva NO.XTIO[1].13
ovladani typ
fizeni llIC
1.1 Dvourug. leva NC.XTIO[1].14
1.2 Dvourug. prava NO.XTIO[1].15
1.3 Dvourug. prava NC.XTIO[1].16
4 AND 1.0 Jednokanalovy NO.XTDI[3].13
1.1 POB 3.0utput 0
5 Vétveni 1:N 1.0 POB 4.0Output 0
6 Vétveni 1:N 1.0 POB 0.Output 3
7 OR 1.0 POB 0.Output 2
1.1 POB 6.0utput 0
8 AND 1.0 POB 1.Output 1
1.1 Jednokanalovy NO.XTDI[3].17
9 Konktakt 1.0 POB 8.0utput 0
excentrickéh
o lisu
1.2 Kontakt lisu.XTIO[2].12
1.3 Kontakt lisu.XTIO[2].11
10 Vétveni 1:N 1.0 POB 9.0Output 1
11 Vétveni 1:N 1.0 POB 9.Output 2
12 Vétveni 1:N 1.0 POB 9.Output 0

Verze Verze/Krok

hardware

0.00 1.3.0.125 V 2.xx

- 1.3.0.125
Vystup

0.0 POB 13.Input 2

0.1 POB 16.Input 3

0.2 POB 7.Input 0

0.3 POB 6.Input 0

0.0 POB 2.Input 2

0.1 POB 8.Input 0

0.0 Motorovy stykac.XTIO[1].Q1

0.0 POB 4.Input 1

0.0 POB 5.Input 0

0.0 POB 13.Input 0

0.1 POB 16.Input 0

0.2 POB 14.Input 0

0.0 POB 7.Input 1

0.1 PNP vystup.XTI0[2].Q3
0.0 POB 14.Input 2

0.0 POB 9.Input 0

0.0 POB 12.Input 0

0.1 POB 10.Input 0

0.2 POB 11.Input 0

0.3 Nepfipojen

0.4 Nepfipojen

0.5 Nepfipojen

0.0 POB 13.Input 4

0.1 POB 14.Input 3

0.2 POB 16.Input 4

0.3 PNP vystup.XTI0O[2].Q2
0.0 POB 13.Input 5

0.1 POB 16.Input 5

0.2 PNP vystup.XTIO[2].Q1
0.0 POB 13.Input 1

SICK

Sensor Intelligence.

Vyuziti paméti Adresa
(Ul/Logika)
392%/9,69% 0

Nastaveni
Doba souslednosti: 2000 ms

Vstup 1: Neinvertovano
Vstup 2: Neinvertovano
Vstup 3: Neinvertovano
Doba souslednosti (par 1): 100 ms

Doba souslednosti (par 2): 100 ms

Vstup 1: Neinvertovano
Vstup 2: Neinvertovano

Vstup 1: Neinvertovano
Vstup 2: Neinvertovano
Vstup 1: Neinvertovano
Vstup 2: Neinvertovano
dobé&hova vacka: bez

Min. délka pulsu restartu: 100 msec
Vstup pro restart: Bez
Vyfadit monitorovaci vstup: bez
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Cislo Jméno  Vstup

13

14

15

16

17

18

Liss 1.0 POB 5.0utput 0
jednotaktovy
m zdvihem
1.1 POB 12.0utput 0
1.2 POB 0.Output 0
1.3 C4000.XTIO[1].1718
1.4 POB 10.0Output 0
1.5 POB 11.0Output 0

Nastaveni 1.0 POB 5.0utput 2
lisu
1.1 POB 12.0utput 2
1.2 POB 7.0utput 0
1.3 POB 10.Output 1
AND 1.0 Stop.XTIO[2].14
I.1 Jednokanalovy NC.XTDI[3].18
Automaticky 1.0 POB 5.0utput 1
lis
1.1 POB 15.0utput 0

1.2 POB 12.0utput 1
1.3 POB 0.Output 1
1.4 POB 10.Output 2
1.5 POB 11.0Output 1
OR 1.0 POB 13.0Output 0
1.1 POB 14.0utput 0
1.2 POB 16.0utput 0
Monitorovan 1.0 POB 17.0utput 0
i ventilu
1.2 ventil. XTDI[3].1112

Vystup

0.1 POB 16.Input 2
0.2 POB 14.Input 1
0.0 POB 17.Input 0

0.0 POB 17.Input 1

0.2 Nepfipojen

0.0 POB 16.Input 1

0.0 POB 17.Input 2

0.0 POB 18.Input 0

0.0 Ventil. XTIO[1].Q2

0.1 Nepfipojen

0.4 Nepfipojen

Nastaveni

Blokovani opétného rozbéhu: Bez

Spusténi 2 (start) vstup: S

Spusténi 3 (bezpecnostni) vstup: S
Rezim On/Start: Krokovani

Rezim muting zdvihu: Pro Spusténi 3
Max. doba mutingu zdvihu: 30 s

Min. doba pulsu restartu: 100 ms
Vynechat uzaméeni restartu (pro EN3) v
horni pozici: Ne

Blokovani opétného rozbéhu: Bez

Spusténi 2 (start) vstup: S
Ochrana jednim taktem: Aktivni
Min. doba pulsu restartu: 100 ms
Vstup 1: Neinvertovano

Vstup 2: Neinvertovano
Blokovani opétného rozbéhu po
zastaveni: Bez

Pozadavek Stop: S aktivnim vstupem
Off/Stop

Vstup rozbéh: S

Spusténi 2 (start) vstup: S

Min. doba pulsu restartu: 100 ms

Vstup 1: Neinvertovano
Vstup 2: Neinvertovano
Vstup 3: Neinvertovano
Podminka resetu: Automaticky reset

Priibéné monitorovani pfi aktivnim
ventilu: Neaktivni

Rezim ventilu: Jednoduchy

Max. zpozdéni zpétné vazby pfi zapnuti:
50 ms

Max. zpozdéni zpétné vazby pfi vypnuti:
50 ms

Min. doba pulsu resetu: 100 ms
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1.1.3. CPUO-IO

Jmenovka
24V A1 EBU100 Napéjeci zdroj
oV A2

1.1.3.1. Schéma propojeni

FX3-CPU000000
EBU100

RS232
1 2 3 4

Al A2

RES RxD GND TxD

24V oV
Mapajeci a2doy
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